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Convencoes Gerais

Introducao

Todos os comandos sdo iniciados com o caractere ‘>, seguido de”? ” para consulta e !
para resposta da automacéo.

Apds os caracteres de inicio de bloco, o protocolo informa o tamanho dos dados, em
hexadecimal.

O campo de dados é dividido em duas partes, o indice do comando, informado em
hexadecimal de dois caracteres (00..FF), e os parametros, que serdo de tamanho
variavel, de acordo com a informagé&o do cabegalho.

Campos denominados “ICOM” sdo representados em decimal na faixa de 01 a 03,
contendo dois caracteres em qualguer comando/resposta.

Campos denominados “Bomba” sdo representados em decimal na faixa de 1 a 4,
representado em um caractere em qualquer comando/resposta;

Campos “bico” sdo representados em decimal, de 0 a 99;

Campos tanque e combustivel sdo representados em decimal, de 0 a 99;

Campos “Conector” sdo representados em decimal, na faixa de 1 a 4 em decimal, sendo
apresentado sempre com um caractere;

Um hexadecimal é representado como dois caracteres, como exemplo: o campo S[2] do
tipo hexadecimal, possui um dado hexadecimal, o campo K[4] do tipo hexadecimal
possui 2 hexadecimais. Exemplos de nimeros hexadecimais '1D', '05', '3F', 'FF'.

Estrutura do Comando

Todos os comandos sdo definidos como figura abaixo, 0s comandos consistem em uma camada
de transporte, uma regido de dados e um checksum respectivamente.

>PCCCCX.... KK

Camada de Transporte:
1. >: Delimitador;
2. P: Tipo de Comando:
1. 2:cConsulta para automacao;
2. 1: Resposta da automacao;

3. C[4] :Tamanho do campo DATA em Hexadecimal,
Camada de Dados:
X[2..65535] :Dados do comando:

1. Tipo [2] : indice do comando;

2. Parametros [0..65532] : Parametros auxiliares do comando;
Checksum:
K[2] : Somatério dos valores ASCII dos caracteres do comando, sendo desprezado o
byte mais significativo;
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1. STATUS

Descrigcdo: O comando STATUS é utilizado para ler as informag@es de estado de cada bico no momento
da requisicao.
Tamanho: 02 (0x0002)
indice: 01 (0x01)
Estrutura do comando:
>?CCCCO1KK
01 [2]: indice do comando; (hexadecimal)
Resposta : A resposta do comando STATUS retornard até 101 caracteres, sendo dois caracteres
descrevendo o indice do comando e um caractere para cada bico configurado na automagdo, assim , o
tamanho da resposta € variavel. Bicos ndo configurados retornardo um espaco em branco.
Tamanho: Variavel [2 .. 101] ([0x0002 .. 0x0065])
Estrutura da Resposta:
>ICCCCO1FFFFFFFFKK
01[2]: Indice do comando; (hexadecimal)
F[0..99]: Caractere de estado: (Caractere)
o B: Bico bloqueado;
L: Bico livre;
A: Bico Abastecendo;
F: Bico em falha;
<SPACE>: Bico ndo configurado;
E: Bico em espera;
P: Bico pronto para abastecer;
#: Bico Ocupado (outro bico na bomba esta abastecendo);
I': Erro genérico.
Exemplo:
>I0A01AALB P AKK
No exemplo acima, o maior bico do cenério € o de nimero oito.
Os bicos um, dois e oito estdo abastecendo.
O bico trés esta livre e 0 quatro esta bloqueado.
Os hicos cinco e sete ndo estdo configurados na automagéo.
O bico seis esta pronto para abastecer.

OO O0OO0OO0OO0OO0O0
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2. ABASTECIMENTO
e Descricdo: O comando de ABASTECIMENTO é utilizado para leitura de abastecimento finalizado;
e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice:02 (0x02)
e  Estrutura do comando:

>?CCCCO2KK

o 02[2]: indice do comando; (hexadecimal)
Resposta: O comando ABASTECIMENTO retornara até 116 caracteres, conforme demonstracdo abaixo.
No caso de meméria vazia, a resposta tera tamanho dois;
Tamanho: Variavel [2..116] ([0x0002 .. 0x0074])
Estrutura resposta:
>ICCCCO02NNNNNNBBCCAATTTTTTLLLLLLPPPPXY ZttttddmmyyhhnneeeeeeeeeeEEEEE

o 02 [2]: indice do comando; (hexadecimal)
o NNNNNN [6]: Indice do abastecimento na memoria da automagao; (decimal)
o BB [2]: Nimero do bico; (decimal)
o CC [2]: Cédigo do combustivel; (decimal)
o AA[2]: Namero do tanque fornecedor do bico; (decimal)
o TTTTTT [6]: Valor total abastecido; (decimal)
o LLLLLL [6]: Volume total fornecido; (decimal)
o  PPPP [4]: Preco unitério praticado; (decimal)
o X[1]: Ndmero de casas decimais do campo total (T[6]); (decimal)
o Y[1]: Ndmero de casas decimais do campo volume (L[6]); (decimal)
o Z[1]: Ndmero de casas decimais do campo preco unitario (P[4]); (decimal)
o tttt [4]: Tempo de duragdo do abastecimento; (decimal)
o  ddmmyyhhnn [10]: Data do abastecimento em dia, més, ano, hora e minuto; (decimal)
o  eeeeeeeeee [10]: Totalizador inicial do abastecimento; (decimal)
o EEEEEEEEEE [10]: Totalizador final do abastecimento; (decimal)
o iiiiiiiiiiiiiiii [16]: Identificador 1; (decimal)
o I [16]: Identificador 2; (decimal)
O aaaaaaaa [8]: Volume atual do tanque fornecedor de combustivel; (decimal)
Exemplo:

TX:>?00020263
RX:>1006B0200000007000000056500015835781110002260712200900054817340005481892000000000000000000
0000000000000000000000AE;
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3.

VISUALIZACAO

Descrigdo: O comando de VISUALIZACAO é utilizado para leitura de abastecimentos em andamento.
Tamanho: 02 (0x0002)
indice: 03 (0x03)
Estrutura do comando:

>?CCCCO3KK

= 03 [2]: indice do comando; (hexadecimal)

Resposta: O comando VISUALIZACAO retornara oito caracteres para cada bico que estiver abastecendo
no momento da consulta, sendo dois caracteres informando o bico e seis caracteres informando o valor em
dinheiro.
Tamanho: Variavel [2..65535] ([0x0002..0xFFFF])
Estrutura resposta:

>ICCCCO03BBLLLLLLKK

= 03[2]: indice do comando; (hexadecimal)
= BBJ2]: Nimero do bico; (decimal)
=  LLLLLLJ6]: Valor em dinheiro fornecido no momento da consulta; (decimal)
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4. CONFIGURACAO
e Descricdo: Comando utilizado para informar os dados da bomba utilizada na automagao
e Tamanho: Variavel: (47, 40, 33,26) (0x002F,0x0028,0x0021,0x001A)
e Indice: 04 (0x04)
e  Estrutura do comando:
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>?CCCCO04TThhllchXYZABCDMMTTPPKK

04 [2]: Indice comando; (hexadecimal)
TT [2]: Cddigo de modelo bomba. (consultar tabela abaixo); (decimal)
hh [2]: Especificagdo do hardware; (decimal)
= 01: Loop High
= 02: Loop Low
=  04: RS-485
11 [2]: ICOM (01-03); (decimal)
¢ [1]: Conector (A-D); (caractere)
b [1]: Endereco(1-4); (decimal)
X [1]: Ndmero de casas decimais do campo total (T[6]); (decimal)
Y[1]: Namero de casas decimais do campo volume (L[6]); (decimal)
Z[1]: Numero de casas decimais do campo prego unitéario (P[4]); (decimal)
A [1]: Fixo. Inicio de configuragdes estendidas da posicéo A;
= aaa [3]: NUmero atribuido ao bico da posicéo A, (decimal)
= nn [2]: Nimero do tanque atribuido ao bico da posicéo A, (decimal)
= mm [2]: Cbdigo do combustivel atribuido ao bico da posicdo A;  (decimal)
B [1]: Fixo. Inicio de configuracdes estendidas da posicéo B;
= bbb [3]: Ndmero atribuido ao bico da posicao B; (decimal)
= 7z [2]: Numero do tanque atribuido ao bico da posicdo B; (decimal)
= xx [2]: Codigo do combustivel atribuido ao bico da posicao B; (decimal)
C [1]: Fixo. Inicio de configurag@es estendidas da posicdo C;
= ccc [3]: Numero atribuido ao bico da posicéo C; (decimal)
= uu [2]: Ndamero do tanque atribuido ao bico da posi¢do C; (decimal)
= 1r [2]: Cddigo do combustivel atribuido ao bico da posicéo C; (decimal)
D [1]: Fixo. Inicio de configuragdes estendidas da posicéo D;
= ddd [3]: Namero atribuido ao bico da posi¢do D; (decimal)
= ss[2]: Namero do tanque atribuido ao bico da posicéo D; (decimal)
= ww [2]: Cddigo do combustivel atribuido ao bico da posicéo D; (decimal)
R [1]: Fixo. Inicio de configuragbes de sensor
MM [2]: Tipo de Sensor configurado (Hexadecimal)
= 15 IdentFid
= 32: |dentFid Duplo
= 2B:ldentFid Mestre Escravo
TT [2]: Forma de Trabalho do Sensor (Hexadecimal)
=  01: Controla Bomba
= 02: Acesso (envia)
= 03: Acesso (ndo envia)
= 04: Leitor de cartdo
= 05: Maquina de lavar
PP [2]: Tempo do Sensor (decimal)

Resposta: O comando CONFIGURAGAO retornara um cddigo de confirmagéo
Tamanho: 04 (0x0004)

Estrutura resposta:

>ICCCCO04CDKK

e  04[2]: indice comando;

e C[1]: Codigos de Status de execugao;

e D [1]: Cdédigo do erro;
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5. TOTALIZADORES

e Descri¢do: Comando utilizado para informar os dados de totais de determinado bico.
e Tamanho: 06 (0x0006)

e Indice: 05 (0x05)

e Estrutura do comando:

>?CCCCO5BBTTKK
= 05 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Bico a ser consultado; (decimal)
=  TT[2]: Tipo de pedido (decimal)
= 01: Litros;

= 02: Valor em dinheiro;
= 03: Prego unitario;
= 04: Completo;
= 05: Identificadores;
= (06: Ponteiros (valido apenas para bico “00”);
e Resposta: O comando acima retornara os valores correspondentes aos totalizadores do bico. O caractere
de tipo define qual informacéo deve ser lida.
e Tamanho: Variavel (4, 10, 16, 30) (0x0004, 0x000A, 0x0010, 0xX001E)
e Estrutura resposta:
o  Erro naresposta de totais (4):
>ICCCCO5ECKK
o Resposta de totais em volume (16):
>ICCCCO5BBTTLLLLLLLLLLKK
o Resposta de totais em valor (16):
>ICCCCO5BBTTVVVVVVVVVVKK
o Resposta de consulta de preco unitario (14):
>ICCCCO5BBTTPPPPXXXXKK
o Resposta de consulta completa de totais (30):
>ICCCCO5BBTTLLLLLLLLLLVVVVVVVVVVPPPPKK
o Resposta de consulta de ponteiros (30):
>ICCCCO5BBTTAAAAAABBBBBBCCCCCCDDDDDDKK

=  E[1]: Indicador de erro; (caractere)

= C[1]: Codigo do erro; (hexadecimal)

= 05 [2]: indice comando; (hexadecimal)

= BB [2]: Nimero de bico; (decimal)

=  TT[2]: Tipo de pedido (decimal)
= 01: Litros;

= 02: Valor em dinheiro;

= 03: Prec¢o unitéario;

= 04: Completo;

= (5: Identificadores;

= (06: Ponteiros (valido apenas para bico “00”);

= L [10]: Totalizador em litros no momento da consulta; (decimal)
=  V[10]: Totalizador em dinheiro no momento da consulta; (decimal)
= A[6]: Ponteiro POP do abastecimento; (decimal)
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= B [6]: Ponteiro PUSH do abastecimento; (decimal)
= C [6]: Ponteiro POP de identificador; (decimal)
= D [6]: Ponteiro PUSH de identificador; (decimal)
= P [4]: Preco unitério praticado pelo bico no momento da consulta; (decimal)
= X [4]: Preco unitério anterior; (decimal)

6. INCREMENTO

Descri¢do: Comando utilizado para passar o ponteiro de leitura para o proximo abastecimento
Tamanho: 02 (0x0002)
indice: 06 (0x06)
e Estrutura do comando:
>?CCCCO6KK
e 06 [2]: indice comando; (hexadecimal)
e Resposta: O comando retornard a posicéo do ponteiro de leitura apés sua execugdo.
e Tamanho: 14 (0x000E)
e Estrutura resposta:

>ICCCCo6NNNNNNNNNNNNKK

e 06 [2]: Indice comando; (hexadecimal)
e nnnnnn [6]: Posicdo para a qual o ponteiro foi movido; (decimal)
e NNNNNN [6]: Posicdo na qual o ponteiro equivale ao fim da lista de abastecimentos; (decimal)
Exemplo:

TX: >?00020667
RX: >1000E06000000000027AS5;

7. ALTERACAO DE PRECO

e Descri¢cdo: Comando Utilizado para alterar o prego unitario do bico. O preco serd atualizado no
DISPLAY da bomba somente ap6s o bico ser retirado do repouso.

e Tamanho: 08 (0x0008)
e indice:07 (0x07)
e Estrutura do comando:

>?CCCCO07BBPPPPKK
» (7 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Bico; (decimal)
= PPPP [4]: Novo preco (somente nUmeros); (decimal)

e Resposta: O comando retornara um cédigo informando a situagéo do pedido.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e  Estrutura resposta:

>ICCCCO07CDKK

»  07[2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cédigos de Status de execugéo; (caractere)
= D [1]: Cadigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX: >?00020667
RX:>1000E06000000000027A5;13037682178900000032707121109000000000002005786160000000000000000000
000000000000000000000B4;
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8. LEITURA DE REGISTRO DE ABASTECIMENTO

e Descricdo: Comando utilizado para ler um abastecimento de uma determinada posi¢do na meméria da
automacao.

e Tamanho: 08 (0x0008)
e Indice: 08 (0x08)
e Estrutura do comando:

>?CCCCO8NNNNNNKk
= 08 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= NNNNNN [6]: Posicéo a ser consultada; (decimal)

e Resposta: O comando retornard a informagdo completa do abastecimento solicitado, totalizando 110
caracteres. Em caso de memdria vazia, a resposta terd tamanho zero: >!0208KK

e Tamanho: Variavel (2, 115) (0x0003, 0x006E)
e Estrutura resposta:

>ICCCCO8NNNNNNBBCCAATTTTTTLLLLLLPPPPvwvttttddmmyyhhnnsseeeeeeeeeeEEEEEEEEEEI

iiiaaaaaakKK
= 08 [2]: indice do comando; (hexadecimal)
= NNNNNN [6]: Indice do abastecimento na memoria da automacao; (decimal)
= BB [2]: Numero do bico; (decimal)
=  CC[2]: Cdodigo do combustivel; (decimal)
=  AA[2]: Numero do tanque fornecedor do bico; (decimal)
= TTTTTT [6]: Valor total abastecido; (decimal)
®=  LLLLLL [6]: Volume total fornecido; (decimal)
= PPPP [4]: Preco unitério praticado; (decimal)
= X[1]: Ndmero de casas decimais do campo total (T[6]); (decimal)
= Y[1]: Numero de casas decimais do campo volume (L[6]); (decimal)
= Z[1]: Ndmero de casas decimais do campo prego unitario (P[4]); (decimal)
=  ddmmyyhhnn [10]: Data completa do abastecimento; (decimal)
=  eeeeeeeeee [10]: Totalizador inicial do abastecimento; (decimal)
= EEEEEEEEEE [10]: Totalizador final do abastecimento; (decimal)
= jiiiiiiiiiiiiiii [16]: Identificador 1; (hexadecimal)
= TN [16]: Identificador 2; (hexadecimal)
=  aaaaaaaa [8]: Volume atual do tanque fornecedor de combustivel; (decimal)
Exemplo:

TX: >?00080800000392
RX:>1006B0800000309160406741303768217890000003270712110900000000000200578616000000000000000000
0000000000000000000000B4;
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9. PRE-DETERMINACAO

e Descricdo: O comando de PRE-DETERMINACAOQ é utilizado para autorizar um abastecimento com
valor maximo definido.
Atencdo: Alguns modelos de bombas ndo sdo compativeis com esse comando, nesse caso, a bomba sera liberada
normalmente para abastecimento, porém, o abastecimento ndo finalizar no valor previamente definido.
e Tamanho: 10 (0x000A)
e Indice: 09 (0x09)
e Estrutura do comando:

>?CCCCO9BBVVVVVVZXKK
= 09 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Nimero do bico; (decimal)
= VVVVVV [6]: Valor pré-determinado; (decimal)
= Z|[1]: 0 (zero) = Valor a pagar / 1 = Volume; (decimal)
= X [1]: Posicdo [0..3] (informado somente se Z=1); (decimal)

o Resposta: Esse comando retornard um caractere informando a situagéo da execugdo do comando.
e Tamanho: 04 (0x0004)
(] Estrutura resposta:

>ICCCCO09CDKK

= 09[02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)

=  DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX: >?000A0901000050FF
RX: >100040900AE

10. AJUSTE DE CALENDARIO

e Descricdo: O comando de CALENDARIO é utilizado para ajustar as definicdes de data e hora do
equipamento.

e Tamanho: 16 (0x0010)

e Indice: 10 (0x0A)

e Estrutura do comando:
>?CCCCOAYYMMDDddHHNNSSKK

= 0A[2]: indice comando; (hexadecimal)
=YY [2]: Ano; (decimal)
= MM [2]: Més; (decimal)
= DD [2]: Dig; (decimal)
=  dd[2]: Diada semana (01=domingo, 02=segunda, ...); (decimal)
=  HH[2]: Horg; (decimal)
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= NN [2]: Minuto; (decimal)
=  SS[2]: Segundos; (decimal)

o Resposta: Esse comando retornara um caractere informando a situagdo da execucédo do comando.
e Tamanho: 04 (0x0004)

e Estrutura resposta:
>ICCCCOACDKK

= 0A[02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)
=  DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)

Exemplo:
TX: >?00100A120727061549003D
RX: >100040A00B6

11. LEITURA DE CALENDARIO

e Descricdo: O comando de LEITURA DE CALENDARIO ¢ utilizado para ler a data e hora do
equipamento.
e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice: 11 (0x0B)
e Estrutura do comando:
>?CCCCOBKK
* 0B [2]: indice comando; (hexadecimal)
o Resposta: Esse comando retornard a informacdo completa de calendario do equipamento.
e Tamanho: 16 (0x0010)
e Estrutura resposta:
>ICCCCOBYYMMDDddHHNNSSKK

= 0B [2]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
=YY [2]: Ano; (decimal)
= MM [2]: Més; (decimal)
= DD [2]: Dia; (decimal)
=  dd[2]: Diada semana (01=domingo, 02=segunda, ...); (decimal)
=  HH [2]: Hora; (decimal)
= NN [2]: Minuto; (decimal)
= SS[2]: Segundos; (decimal)
Exemplo:

TX:>?00020B73
RX: >100100B1207270615492224

12. IDENTIFICADOR

e Descri¢do: O comando de IDENTIFICADOR é utilizado para ler codigos de identificadores lidos pelos
sensores mas a automagao nédo sabe o que fazer com ele (Ex.: O cartdo ndo esta cadastrado na automagao).

e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice: 12 (0x0C)
e Estrutura do comando:
>?CCCCOCKK
" 0C [2]: indice comando; (hexadecimal)

e Resposta: Esse comando retornara a informagdo completa da identificacdo lida no sensor, ou informagéo
de meméria vazia.

e Tamanho: 40 (0x0028)
e Estrutura resposta:

>ICCCCOCNNNNNNaabbccdd TTTTTTTTTTTTTTTTDDMMHHNNKK
= 0C [02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
=  NNNNNN [06]: Posicéo da leitura na memoria; (decimal)
=  aabbccdd [08]: Lista de bicos sob controle do sensor lido: (decimal)
= aa Bico A;
= bb: Bico B;
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= cc:BicoC;

=  dd: Bico D;
= T [16]: Cddigo do identificador; (hexadecimal)
= DD [2]: Dig; (decimal)
= MM [2]: Més; (decimal)
= HH [2]: Hora; (decimal)
= NN [2]: Minuto; (decimal)
Exemplo:
>100020245 (Memodria vazia)
= 0C [02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)

TX:>?00020C74
RX: >100270C00000000000000B3CF6CASB7TECBACA4131110844;

13. GRAVACAO DE IDENTIFICADOR

e Descricdo: O comando de GRAVAGAO DE IDENTIFICADOR ¢ utilizado para gravar codigos de
identificadores na memoéria da automagdo, apds esse procedimento, os cartdes reconhecidos pela
automacdo, podem liberar o bico para abastecimento sem interven¢do do computador, sendo assim, as
liberagdes passam a ser controladas pelo equipamento.

e Tamanho: 20 (0x0014)

e Indice: 13 (0x0D)

e Estrutura do comando:

>?CCCCODTTTTTTTTTTTTTTTTLLKK
= 0D [2]: indice comando; (hexadecimal)
= [16]: Cdodigo de identificador; (hexadecimal)
= L [2]: Controle: (decimal)

= 27:Libera bomba para abastecimento;
= 04:Cliente, ndo libera bomba para abastecimento;
e Resposta: Retornara a posicdo do identificador em memoria, ou um cédigo de erro caso nédo tenha sido
possivel realizar a gravagdo.
e Tamanho: 24 (0x0018) / 4 (0x0004) {Erro} .
e Estrutura resposta:

>SICCCCODNNNNNNTTTTTTTTTTTTTTTTKK
= 0D [02]: Indice do tipo do comando; (hexadecimal)
=  NNNNNN [6]: Posi¢do em que o identificador foi armazenado; (decimal)
= T [16]: Cddigo do identificador armazenado; (hexadecimal)
>ICCCCODCDKK
= 0D [02]: Indice do tipo do comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucéo; (caractere)
= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX:>?00140DB3CF6CASB7ECBAC401C1
RX: >100180D000001B3CF6CASB7ECBAC467,

14. DELECAO DE IDENTIFICADOR

e Descricdo: O comando de DELECAO DE IDENTIFICADOR é utilizado para apagar codigos de
identificadores na memoria da automacao.

e Tamanho: 24 (0x0018)

e Indice: 14 (OXOE)

e Estrutura do comando:

>?CCCCOENNNNNNTTTTTTTTTTTTTTTTKK
= QE [2]: indice comando; (hexadecimal)
= NNNNNN [6]: Posicéo do identificador na memodria; (decimal)
= T [16]: Cddigo de identificador a ser deletado; (hexadecimal)

Pagina 12 de 32 \\SRV1-COMPANYTEC\Documentagdo SGQ\Publicagdes\Documento Técnico (DT)\Manuais



« Protocolo de Comunicagao b1214

y =\ Revisdao: 06
COMPANYTEE Horustech 21/12/2016

Tecnologia Gerando Solugdes

e Resposta: Esse comando retornara um caractere informando a situagéo da execucdo do comando.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:

>ICCCCOACDKK

= OE [02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)
= D [1]: Cddigo do erro; (hexadecimal)

15. BUSCA DE IDENTIFICADOR

e Descricdo: O comando de BUSCA DE IDENTIFICADOR ¢ utilizado para localizar codigos de
identificadores na memdria da automac&o.

e Tamanho: 8 (0x0008)

e Indice: 15 (0xOF)

e Estrutura do comando:

>?CCCCOFNNNNNNKK
*  OF [2]: indice comando; (hexadecimal)
= N [6]: indice da posico; (decimal)

e Resposta: Esse comando retornard a linha do arquivo de identificadores solicitada.
e Tamanho: 18 (0x0012)
e Estrutura resposta:
>ICCCCOFFFFFFFFFFFFFFFFKK
= QF [02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
=  F[16]: Identificador; (hexadecimal)

16. LEITURA DE REGISTRO DE IDENTIFICADOR

e Descricao: O comando de LEITURA DE REGISTRO DE IDENTIFICADOR é utilizado para obter todos
os dados relativos a um identificador presente na meméria.

e Tamanho: 8 (0x0008)

e Indice: 16 (0x10)

e Estrutura do comando:

>?CCCC1ONNNNNNKK
= 10 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= N [6]: indice do registro do identificador; (decimal)

e Resposta: Esse comando retornara os dados relativos ao identificador em meméria, ou um cédigo de erro
caso nao tenha sido possivel encontrar.

e Tamanho: 45 (0x002D)

e  Estrutura resposta:

>ICCCC10NNNNNNCCCCCCCCTTTTTTTTTTTTTTTTDDMMHHMMKK
= 10 [2]: indice comando; (hexadecimal)
=  NNNNNN [6]: Posicéo do identificador na memdria; (decimal)
= CCCCCCCC[8]: Cadigo dos bicos('00' caso nao haja tal bico); (decimal)
= D [16]: Cddigo do identificador (hexadecimal)
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= S[1]: Liberagdo de bico para abastecimento: (decimal)
= 0: Ndo;
= 1:Sim;
= CCCCCC [6]: Crédito; (decimal)
= DDDDDD [6]: Débito; (decimal)
17. MOVIMENTACAO DE CREDITOS DE IDENTIFICADOR

. Descrigéo: O comando MOVIMENTA(;AO DE CREDITOS DE IDENTIFICADOR é utilizado para
crédito, débito e consultas de valores nos identificadores.

e Tamanho: 31 (0x001F)

e Indice: 17 (0x11)

e Estrutura do comando:
>?CCCCLINNNNNNTTTTTTTTTTTTTTTTMVVVVVVKK

11 [2]: indice comando;

NNNNNN [6]: indice do identificador na memoria da automacéo;
T [16]: Cddigo do identificador;

M [1]: Tipo de movimento:

1. 0: Débito;
2. 1:Crédito;
3. 2:Consulta;

V [6]: Valor em dinheiro da operagdo (ignorado caso movimento de consulta);

o Resposta: Esse comando retornaré o crédito e débito atual do identificador envolvido.
e Tamanho: 37 (0x0025), 25 (0x0019)
(] Estrutura resposta:

SICCCCLITTTTTTTTTTTTTTTTMVVVVVVCCCCCCDDDDDDKK

11 [02]: indice do tipo do comando;
T [16]: Cddigo do identificador;
M [1]: Movimento realizado:

= 0: Débito;

= 1: Crédito;

= 2:Consulta;
VVVV [6]: Valor movimentado;
CCCC [6]: Crédito atual,
DDDD [6]: Débito atual;

>ICCCCLIINNNNNNTTTTTTTTTTTTTTTTSKK

11 [02]: indice do tipo do comando;

NNNNNN [6]: indice do identificador na memoéria da automagao;
T [16]: Codigo do identificador;

S [1]: Estado da movimentac&o:

(hexadecimal)
(decimal)
(hexadecimal)
(decimal)

(decimal)

(hexadecimal)
(hexadecimal)
(decimal)

(decimal)
(decimal)
(decimal)

(hexadecimal)
(decimal)
(hexadecimal)
(decimal)

= 0: Codigo identificador invalido na posicdo de memdria solicitada;

= 1: Erro desconhecido;
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18.

>?CCCCL12KK

o
Resposta: Esse comando retornara as informagdes relativas ao equipamento.

MM:MM:MM:MM:MM:MM 1ILIIL1LILEDD/MM/AA dflt CCCCCCCC;FIKK
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LEITURA DE INFORMACOES DO EQUIPAMENTO

Descrigéo: O comando de LEITURA DE INFORMACOES DO EQUIPAMENTO ¢ utilizado para obter
todos os dados relativos ao equipamento, como versdo de software, status da bateria, etc.

Tamanho: 02 (0x0002)
indice: 18 (0x12)
Estrutura do comando:

12 [2]: indice comando;

Tamanho: 110 (0x006F)
Estrutura resposta:
>ICCCC12vVV.VV fFF.FF DD/MM/AA B bbbbb E eeee C-NNNNNNNN DD/MM/AA DD/MM/AA

12 [02]: indice do tipo do comando;
v [1]: ‘B’ Descritor de versdo BOOT-LOADER;
VV.VV [5]: Versdo do BOOT-LOADER;
<SPACE> [1]: Espaco separador;
f[1]: ‘F’ Descritor de versdo do FIRMWARE;
FF.FF [5]: Versdo do FIRMWARE;
<SPACE> [1]: Espago separador;
DD/MM/AA [8]: Data do FIRMWARE;
<SPACE> [1]: Espago separador;
B [1]: Informac&o da bateria:

= (: Bateria normal;

=  1: Bateria baixa;

= 2: Bateria em estado critico (providenciar troca);
<SPACE> [1]: Espago separador;
bbbbb [5]: Tenséo da bateria;
<SPACE> [1]: Espago separador;
E [1]: Informacdo da rede externa:

= 0: Desligado;
= 1: Baixo;

= 2:Normal;

= 3: Alto;

<SPACE> [1]: Espago separador;

eeee [4]: Tensédo da rede externa;
<SPACE> [1]: Espago separador;

C [1]: Caracter tipo de Permissdes;
<->[1]: caractere separador;
NNNNNNNN [8]: Numero Serial;
<SPACE> [1]: Espago separador;
DD/MM/AA [8]: Data da Fabricacdo; (decimal)
<SPACE> [1]: Espago separador;
DD/MM/AA [8]: Ultima data Valida;
<SPACE> [1]: Espago separador;
MM:MM:MM:MM:MM:MM [17]: MAC,;
<SPACE> [1]: Espago separador;
NN [12]: 1P;

(hexadecimal)

(hexadecimal)
(caractere)
(decimal)

(caractere)
(decimal)

(decimal)

(decimal)

(decimal)

(decimal)

(decimal)
(caractere)

(caractere)
(decimal)

(decimal)
(decimal)

(decimal)

=  Obs: O tamanho do campo varia conforme o tamanho do IP, sendo o maior valor

possivel de 12 caracteres.
<; >[1]: caractere separador;
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= DD/MMI/AA [8]: Data validade do certificado (se existir); (decimal)

= <SPACE> [1]: Espaco separador;

= <d>[1]: Tipodo IP (caractere)
=  D:DHCP Dindmico
= F:IP Fixo;

= < f>[1]: Protocolo Ativado (caractere)
= C:Companytec
= ¢ CBGC;
= P:PAN;

=  D: Desativado
= < |>[1]: Certificado Logado;
= L. certificado Logado
=  <SPACE> certificado ndo logado
= <t>[1]: Certificado Travado;
= T: certificado Travado
= <SPACE> certificado ndo esta travado
= CCCCCCCC [8]: Cadigo do certificado logado ou codigo do certificado que esta travado;
= < ;>[1]: caractere separador;
= < F>[1]: tipo de fonte {a, b, c}
= < |>][3]: tipo de ICOM (um caractere por ICOM)
= (0:ICOM Normal
= 6:ICOM12ISO
= 5:ICOM 24 1SO

Exemplo:
TX: >?00021264
RX: >I006E12B01.00 F03.01 04/08/12 0 12,85 2 0218 4-00001234 03/08/12 06/08/12 00:26:28:00:44:88
192.168.0.91;31/08/12 FFD

19. MODO DE OPERACAO

e Descricdo: O comando de MODO DE OPERACAO é utilizado para alterar a maneira que a automacao
gerencia as solicitagdes de abastecimento das bombas.

=  Em modo “B” (bloqueio), ao retirar o bico para abastecimento, a bomba entrara no estado “E”
(espera), assim, para permitir que esse abastecimento seja realizado, necessitaremos enviar o
comando de modo “A” (autoriza) para que a automagéo autorize o bico e apos esse
abastecimento, o bico volta ao estado anterior;
=  Em modo “L” (livre), ao receber uma solicitagdo do bico para abastecer, a automagdo autoriza
automaticamente o bico para abastecer;
e Tamanho: 6 (0x0006)
e Indice: 19 (0x13)
e Estrutura do comando:

>?CCCC13BBMMKK
= 13[2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Bico; (decimal)
=  M|[2]: Modo: (decimal)

= (01: Automacdo autoriza o bico para abastecimento sempre que solicitado
(autoliberacdo);

= (02: Automagdo autoriza o bico para somente um abastecimento;

= 03: Automagdo configura o bico em modo bloqueado;

= 04: Interrompe 0 abastecimento no momento do comando (para bombas que permitem
(stop));

= 05: Pausa 0 abastecimento (para bombas que permitem) se for enviado um comando
tipo 2 (autoriza) a bomba volta a despachar;

= (06: Habilita Identificador;

Pagina 16 de 32 \\SRV1-COMPANYTEC\Documentagdo SGQ\Publicagdes\Documento Técnico (DT)\Manuais



« Protocolo de Comunicagao b1214

y =\ Revisdao: 06
COMPANYTEE Horustech 21/12/2016

Tecnologia Gerando Solugdes

= 07: Inibe identificador;
=  10: Clear, limpa autorizacéo e Codigos de Identificacéo;
e Resposta: Esse comando retornara um caractere informando a situagéo da execucdo do comando.
e Tamanho: 4 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC13CDKK

= 13[02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)

=  DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX:>?00061301032D
RX: >100041300A9

TX:>?00061301012B
RX: >100041300A09;

20. TABELA BICO

e Descri¢do: O comando TABELA BICO é utilizado para informar dados do bico escolhido, como cédigo
do bico na automacédo, nimero do tanque atribuido e cédigo do produto.

e Tamanho: 4 (0x0004)
e Indice: 20 (0x14)
e Estrutura do comando:

>?CCCC14BBKK
= 14 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Numero do bico; (decimal)

e Resposta: Esse comando retornard os dados relativos ao bico, conforme configurado no comando de
configuracéo.
e Tamanho: 12 (0x000C)
e Estrutura resposta:
>ICCCC14BBlIcbttppKK

= 14 [02]: indice do tipo do comando; (hexadecimal)
= BB [2]: NUmero de bico na pista; (decimal)
= |l [2]: Canal (1-12); (decimal)
= ¢ [2]: Endereco (1-4); (caractere)
= b [2]: Posigdo(1-4); (decimal)
= tt[2]: Ndmero do tanque; (decimal)
=  pp [2]: Codigo do produto(codigos de tipo); (hexadecimal)
Exemplo:

TX:>?00041401C9
RX: >1000E14010101000101A0;

Estrutura de Resposta de Erro:
>1CCCCIICDKK

21. APAGAR CONFIGURACAO

Descri¢cdo: Comando utilizado para apagar configurages de bombas presentes no equipamento.
Tamanho: 06 (0x0006)
indice: 21 (0x15)
e Estrutura do comando:
>?CCCC15lIcpKK
= 15[2]: indice comando; (hexadecimal)
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= ]I [2]: ICOM (01-03); (decimal)
= ¢ [1]: Conector (A-D); (caractere)
= p[1]: Endereco (1-4); (decimal)
e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagdo de delecdo ou um cédigo informando
erro.

e Tamanho: 04 (0x0004)

e Estrutura resposta:
>ICCCC15CDKK

= 15[2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)
= D [1]: Cddigo do erro; (hexadecimal)

22. LIMPAR CONFIGURACAO

e Descri¢do: Comando utilizado para apagar todas as configuracdes de bombas presentes no equipamento.
e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice: 22 (0x16)
e Estrutura do comando:
>?CCCC16KK
= 16 [2]: indice comando; (hexadecimal)
e Resposta: O comando acima retornara um cédigo de confirmagdo de limpeza.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC16CDKK

= 16[2]: indice comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)

= DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX:>?00021668
RX: >100041600AC

23. GRAVACAO AUTOMATICA DE IDENTIFICADORES

e Descricdo: Comando utilizado para colocar a automagéo em modo de gravagdo automatica, nesse modo,
todos os cartdes lidos pelos sensores, séo diretamente gravados na memdria do equipamento.

e Tamanho: 06 (0x0006)

e Indice: 23 (0x17)

e Estrutura do comando:
>?CCCCL17ITTKK

= 17 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= |1 [2]: Inicia/Finaliza auto gravacéo: (hexadecimal)
= 5A: Inicia;

=  5B: Finaliza;
= 5C: Apaga identificadores armazenados; (Comando somente possivel com certificado
logado)
= TT[2]: Controle: (decimal)
= 24: Cliente (N&o libera a bomba);
= 27: Frentista (Libera bomba);
e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagéo de execugao.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC17CDKK
= 17[2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)
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=  D[1]: Cadigo do erro; (hexadecimal)

e ODbs: caso o desenvolvedor necessite utilizar o parametro 5C em seu software, entrar em contato com o setor de
desenvolvimento da empresa. desenvolvimento@companytec.com.br

24. INCREMENTO DE IDENTIFICADOR

e Descri¢do: Comando utilizado para passar a leitura para o préximo identificador lido;
e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice: 24 (0x18)
e Estrutura do comando:
>?CCCC18KK
= 18[2]: indice comando; (hexadecimal)
e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagdo de execugao.
e Tamanho: 14 (0x000E)
e Estrutura resposta:
>ICCCC18nnnnNnNNNNNNKK

= 18[2]: indice comando; (hexadecimal)

= nnnnnn [6]: Posi¢do para a qual o ponteiro foi movido; (decimal)

= NNNNNN [6]: Posi¢do na qual encontra-se o ponteiro do final da lista; (decimal)
Exemplo:

TX:>?0002186A
RX: >!000E18000000300003A5

25. INVERSAO DE BICOS

e Descricdo: Comando utilizado para inverter o nimero de bico configurado através do comando de
configuracdo;

e Tamanho: 06 (0x0006)

e Indice: 25 (0x19)

e Estrutura do comando:

>?CCCC18AABBKK
= 19[2]: indice comando; (hexadecimal)
=  AA[2]: Bico A; (decimal)
= BB [2]: Bico B; (decimal)

e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagéo de execucéo.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e  Estrutura resposta:

>ICCCC19CDKK

= 19 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucéo; (caractere)
= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)
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Descri¢do: Comando utilizado para ler a configuragdo de bicos presentes no equipamento;
Tamanho: 06 (0x0006)
indice: 26 (0x1A)
Estrutura do comando:
>?CCCC1LAllchKK

= 1A [2]: indice comando;
= [I[2]: ICOM (01-03);
= ¢ [1]: Conector (A-D);
= b [1]: Endereco (1-4);

(hexadecimal)
(decimal)
(caractere)
(decimal)

Resposta: O comando acima retornara os dados de configuracdo da ICOM/Conector/Posi¢ao solicitados.
Tamanho: (20,27,34,41) (0x0014,0x001B,0x0022,0x0029)

Estrutura resposta:
>ICCCC1ATThhllbbXYZAaannmmBbbzzxxCccuurrDddsswwKK

1A [2]: indice comando;

TT [2]: Caractere de tipo de bomba (Consultar tabela abaixo);
hh [2]: Especificagdo do hardware;

I1 [2]: Canal de comunicagdo (padrdo CBC)(01-03);

bb [2]: Endere¢o LAgico(01-04);

X [1]: NUmero de casas decimais do campo total;

Y[1]: Ndmero de casas decimais do campo volume;

Z[1]: Nimero de casas decimais do campo preco unitario;

A [1]: Inicio de configuraces estendidas da posi¢do A;

aa [3]: NUmero atribuido ao bico da posicéo A,

nn [2]: Ndmero do tanque atribuido ao bico da posigéo A,

mm [2]: Cddigo do combustivel atribuido ao bico da posicédo A;
B [1]: Inicio de configuragdes estendidas da posicao B;

bb [3]: NUmero atribuido ao bico da posicao B;

zz [2]: NUmero do tanque atribuido ao bico da posigéo B;

xx [2]: Cédigo do combustivel atribuido ao bico da posi¢do B;
C [1]: Inicio de configuragdes estendidas da posi¢édo C;

cc [3]: Numero atribuido ao bico da posicéo C;

uu [2]: Namero do tanque atribuido ao bico da posicéo C;

rr [2]: Cddigo do combustivel atribuido ao bico da posi¢do C;
D [1]: Inicio de configurac8es estendidas da posicéo D;

dd [3]: NUmero atribuido ao bico da posicéo D;

ss [2]: Nimero do tanque atribuido ao bico da posi¢éo D;

ww [2]: Cddigo do combustivel atribuido ao bico da posi¢éo D;

Exemplo:

(hexadecimal)
(hexadecimal)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(caractere)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(caractere)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(caractere)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
(caractere)
(decimal)
(decimal)
(decimal)
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TX: >200061A01A14A
RX:>1002D1A01020101233A0010202B0000000C0000000D0000000D5

27. DIAGNOSTICO

e Descri¢do: Comando utilizado para ler em tempo real o diagnéstico dos bicos configurados, com esse
comando é possivel descobrir se o bico estd respondendo e qual o estado real da bomba.

e Tamanho: 04 (0x0004)
e Indice:27 (0x1B)
e Estrutura do comando:

>?CCCC1BCCKK
= 1B [2]: indice comando; (hexadecimal)
= CC[2]: Controle: (caractere)

=  5A: Diagndstico;

5B: Bicos ICOM-A;

5C: Bicos ICOM-B;

5D: Bicos ICOM-C;

5E: Diagnostico identifid.

Resposta: A resposta é varidvel de acordo com o controle que é passado para o comando
Tamanho: Variavel de acordo com o nimero de enderegos configurados. (02-242) (0x002 - 0x00F2)
Estrutura resposta:

Resposta para controle (5A),0 comando retornara um conjunto de caracteres para cada lado de bomba
configurado na automag&o, contendo seu tipo, sua situag&o e o estado atual do lado de bomba.
>ICCCC1B5ASIITTKK

* 1B [2]: indice comando; (hexadecimal)
=  5A[2]: Controle; (caractere)
= S [1]: Situagdo do lado da bomba: (caractere)

=  R:Respondendo;

=  F:Falha;

=  ?:Tipo desconhecido;

= 1:Tipo ndo autorizado;

= N: Né&o configurado;

= 0: Ndo existe bico.
= |l [2]: Status da bomba; (caractere)
=  TT[2]: Tipo da bomba; (hexadecimal)

e Resposta para controle (5B, 5C, 5D), este controle retorna 0 mapa de bicos , o qual mostra qual bico
esta atrelado a que lado de bomba.
>ICCCC1BXXFFFFFFFFKK (FFFFFFFF bloco que se repete)

e 1B [2]: indice comando; (hexadecimal)
e XX [2]: Controle (5B,5C,5D); (caractere)
e FFFFFFFF[8]: (decimal)

= BO: Numero de bico na posi¢éo 0;
= B1: Numero de bico na posic¢do 1;
= B2: NUmero de bico na posigdo 2;
= B3: NUmero de bico na posicao 3;
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e Resposta para controle (5E), que retorna o diagndstico dos equipamentos de Identifid;
>ICCCC1BXXFFFFFKK (FFFFF bloco que se repete)

= 1BJ[2]: indice do comando; (hexadecimal)
= XX[2]: Controle (5E); (caractere)
= FFFFF[5]:

= DJ1] : Status do equipamento (caractere)

'N'": Néo configurado

'R': Respondendo
= SS[2]: status do protocolo HRS com o Identifid,; (decimal)
= 15[2]: Tipo ldentifid; (decimal)

28. CONTROLE DE DESLIGAMENTO

e Descri¢do: Comando utilizado para desligar e ajustar o modo de desligamento pela tecla.
e Tamanho: 04 (0x0004) ou 10 (0x000A) para pardmetro “BB”

e Indice: 28 (0x1C)

e Estrutura do comando:

>?CCCCLCXXKK
* 1C[2]: indice comando; (hexadecimal)
= XX [2]: Controle do comando; (caractere)

=  5A[2]: Desliga equipamento;
Al [2]: Emula protocolo companytec;
AO0 [2]: Ndo Emula protocolo companytec; (default);
BO [2]: Permite desligamento pela tecla (default);
B1 [2]: N&o permite desligamento pela tecla;
DO [2]: IP Fixo (default);
D1 [2]: Permite DHCP ativo;
= BB [2]: Aciona BEEP do concentrador;
Caso XX seja “BB” Segue os parametros de tom e tempo do BEEP:
= TT[2]: Tom do BEEP:
= (01 :tom baixo;
= (02:tom alto;
= (03:tomde erro;
= NNNN[4]: tempo em milissegundos;
e Resposta: O comando acima retornard um codigo de confirmagio de execugdo. Para a opgdo “Desliga
equipamento”, a resposta ndo ¢ garantida.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC1CCDKK

= 1C[2]: indice comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)

= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX: >?00041C5AED
RX: >100041C00B9;
Exemplo comando de BEEP;
TX: >?000A1CBB02125032
RX: >!00041C00B9

29. CONFIGURACAO DE SENSOR

e Descri¢do: O comando de CONFIGURAQAO DE SENSOR, habilita o uso de identificadores de cartdo
em um determinado bico.
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e Tamanho: 12 (0x000C)

e indice: 29 (0x1D)

e Estrutura do comando:
>?CCCCI1DIIchTTFFIIKK

* 1D [2]: indice comando; (hexadecimal)
= ]I [2]: ICOM (01-03); (decimal)
= ¢ [1]: Conector (A-D); (caractere)
= b [1]: Endereco(1-4); (decimal)
=  TT[2]: Tipo de sensor; (decimal)
=  FF[2]: Forma de trabalho do sensor;

= ]I [2]: Tempo méximo de espera da retirada do bico (segundos)(0-99); (decimal)

e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagéo.
e Tamanho: 04 (0x0004)
(] Estrutura resposta:

>ICCCC1DCDKK

= 1D [2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucdo; (caractere)
= DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)

30. APAGAR CONFIGURACAO DE SENSOR

e Descricdo: O comando APAGAR CONFIGURACAO DE SENSOR, elimina a configuragio de um
sensor do ICOM/Conector/Posicdo determinados.

e Tamanho: 06 (0x0006)
e Indice: 30 (OX1E)
e Estrutura do comando:

>?CCCCLEIlIcbKK

= 1E[2]: indice comando; (hexadecimal)
= |1 [2]: ICOM (01-03); (decimal)
= ¢ [1]: Conector (A-D); (caractere)
= p[1]: Endereco(1-4); (decimal)

e Resposta: O comando acima retornara um cédigo de confirmagdo.
e Tamanho: 04 (0x0004)

e Estrutura resposta:
>ICCCC1ECDKK

»  1E[2]: indice comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucéo; (caractere)

= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)
Exemplo:

TX:>?00061E01A14E
RX: >100041EECES;

31. LEITURA DE ARQUIVOS

Descri¢cdo: Comando utilizado para ler arquivos de exportago, do tipo CSV;
Tamanho: 04 (0x0004)
indice:31 (0x1F)
e Estrutura do comando:
>?CCCCLIFXXKK
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*  1F [2]: indice comando; (hexadecimal)
= XX |[2]: Tipo de arquivo: (decimal)

= ‘01’: Configuracdes:

. 02’: Abastecimentos;

= ‘03’: Eventos;

. 04’: Identificadores;

= ‘05’ Bicos.
e Resposta: O comando acima retornard, linha por linha, todas as informagdes solicitadas separadas por *;”;
e Tamanho: Variavel
e Caso o tipo passado seja ‘03’, o parametro FF[4] pode ser adicionado, indicando quantos

eventos devem ser retornados o tamanho da string no caso fica 08 (0x0008).

32. APAGAR CONFIGURACAO DE BICO

e Descricdo: O comando APAGAR CONFIGURACAO DE BICO, remove a configuragio de acordo com o
bico informado. Caso houver um identificador atrelado ao mesmo, esse, por sua vez, também serd
removido.

e Tamanho: 05 (0x0005)
e Indice: 32 (0x20)
e Estrutura do comando:

>?CCCC20BBBKK
= 20[2]: indice comando; (hexadecimal)
=  BBB [3]: NUmero de bico; (decimal)

e Resposta: O comando acima retornard um codigo de confirmagao.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:

>ICCCC20CDKK

= 20 [2]: indice comando; (hexadecimal)

= C[1]: Cddigos de Status de execucéo; (caractere)

= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)
33. LOGIN

e Descricdo: O comando de LOGIN, tem como finalidade, gravar, remover e reconhecer usuarios que,
portando um certificado, gravaram a senha de operagéo no equipamento.

e Tamanho: 12 (0x000C)
e Indice:33 (0x21)
e Estrutura do comando:

>?CCCC21TTKK
= 21 [2]: indice comando; (hexadecimal)
=TT [2]: Controle: (hexadecimal)

= “5A’: Trava no certificado atual;
= “5B’: Login (certificado deve ser carregado previamente);
= ‘5C’: Remove trava de certificado;
= ‘5D’: Logoff;
e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmacdo compativel com o comando de
InformagGes do equipamento;
e Tamanho: 04 (0x0004)
Estrutura resposta:
Exemplo:
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34. CARGA DE CERTIFICADO

Descricdo: O comando CARGA DE CERTIFICADO ¢ utilizado para enviar certificado para automagao;
Tamanho: 05 (0x0005)
indice: 34 (0x22)
e  Estrutura do comando:
>?CCCC2211E(1..16)KK

= 22[2]: indice comando; (hexadecimal)
= ]I [2]: Sequéncia (00,10,20,30......,F0); (hexadecimal)
=  E[2..32]: Dados do certificado ASCII; (hexadecimal)

e Resposta: O comando acima retornara um codigo de confirmagéo.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:

>ICCCC22CDKK

= 2212]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execugdo; (caractere)
= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)

35. CARGA DE PARAMETROS

e Descricdo: O comando CARGA DE PARAMETROS ¢ utilizado para enviar pardmetros gerais de
configuragdo do equipamento;

e Tamanho: 17 (0x0011)
e Indice: 35 (0x23)
e Estrutura do comando:
>?CCCC23TTBBBVVVVVVVVVVKK
= 23[2]: indice comando; (hexadecimal)
=  TT[2]: Tipo de comando: (caractere)
=  ‘5A’: Gravacdo de encerrantes;
= ‘5B’ : Gravacdo de densidade;
= ‘5C: Configuragio PWN;
=  BBB [3]: NUmero de bico; (decimal)
=V [10]: Valor; (decimal)
e Resposta: O comando acima retornara um cédigo de confirmagéo.
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC23CDKK

= 23[2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucéo; (caractere)
= D [1]: Codigo do erro; (hexadecimal)

36. CARGA DE CARTAO MASTER

e Descricdo: O comando CARGA DE CARTAO MASTER ¢ utilizado para informar cartes master na
automacao;

e Tamanho:18 (0x0012)

e Indice: 36 (0x24)

e Estrutura do comando:

>?CCCC241HTTTTHTIIKK
= 2412]: indice comando; (hexadecimal)
= | [16]: Codigo do cartdo ou (decimal)

* Se no campo I[16] for informado o cédigo nulo “0000000000000000” o proximo cartéo lido
pela automacgéo se
tornara um cartdo Master;

e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagéo.
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e Tamanho:04 (0x0004)

e Estrutura resposta:
>ICCCC24CDKK

= 241[2]: indice comando; (hexadecimal)
= C[1]: Cddigos de Status de execucao; (caractere)
=  DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)

37. DIAGNOSTICO WIRELESS

e Descri¢do: Comando utilizado para ler em tempo real o diagnéstico por lado de bomba configurado no
sistema WIRELESS, com esse comando ¢ possivel descobrir a qualidade e poténcia do sinal sem fio.
e Tamanho: 02 (0x0002)
e Indice: 37 (0x25)
e Estrutura do comando:
>?CCCC25KK
= 25[2]: indice do comando; (hexadecimal)
e Resposta: O comando acima retornard um conjunto de caracteres para cada bomba configurada na
automacdo desde queesta esteja configurada como WIRELESS, contendo sua situagdo, RSSI e LQI.
e Tamanho: Variavel de acordo com o ndmero de enderecos configurados. (02-242) (0x002 - 0x00F2)
e Estrutura resposta:
>ICCCC25SLRKK

= 25]2]: indice comando; (hexadecimal)
= S[1]: Situacdo da bomba: (caractere)
= 1. Respondendo;
=  f: Falha;
= “N’: Nio configurado.
= L [1]: LQI[O..F]; (hexadecimal)
= R[1]: RSSI [0..F]; (hexadecimal)

38. PRESET IDENTIFICADO

e Descricdo: Comando utilizado para autorizar o bico e determinar o codigo IdentFid resposavel pelo
préximo abastecimento.

e Tamanho: 38 (0x0026)

e Indice: 38 (0x26)

e Estrutura do comando:

>ICCCC26BBTTTTTTTTTTTTTTTTCAPPPPPPttpRRRRRKK
= 26 [2]: indice comando; (hexadecimal)
= BB [2]: Numero de bico; (decimal)
= T [16]: Cddigo IdentFid; (hexadecimal)
= C[1]: Tipo IdentFid: (decimal)
= 0: Frentista;
= 1:Cliente;
=  AJ1]: Autorizacéo: (caractere)
= S:Sim;
= N: Néo;
= P [6]: Valor do PRESET; (0=Sem limite) (decimal)
= t[2]: Tempo até retirar o bico; (decimal)
= p[1]: Tipo de Preset (caractere)
= $: Dinheiro
= V:Volume
= R [5]: Reservado (preencher com 0 (zero)); (decimal)

e Resposta: O comando acima retornard um codigo de confirmagéo.
e Tamanho:04 (0x0004)
e Estrutura resposta:

Pagina 26 de 32 \\SRV1-COMPANYTEC\Documentagdo SGQ\Publicagdes\Documento Técnico (DT)\Manuais



« Protocolo de Comunicagao b1214

B Horustech Revisdao: 06
21/12/2016
>ICCCC26CDKK
= 26 [2]: indice comando; (hexadecimal)
=  C[1]: Codigos de Status de execugao; (caractere)
=  DJ1]: Cdédigo do erro; (hexadecimal)
39. LEITURA DE INDICE DE ARQUIVO
e Descricdo: Comando utilizado para ler a informag&o indexada do arquivo desejado.
e Tamanho: 10 (0x000A)
e Indice: 39 (0x27)
e Estrutura do comando:
>ICCCC27TTHIHIKK
= 27[2]: indice comando; (hexadecimal)
=  TT[2]: Tipo de arquivo: (decimal)
= '04" TAG ldentificador;
= | [6]: indice da memoria; (decimal)
e Resposta: O comando acima retornard a linha solicitada em formato CSV;
e Tamanho: 04 (0x0004)
e Estrutura resposta:
>ICCCC27TT[CSV]IKK
= 27[2]: indice comando; (hexadecimal)
=  TT[2]: Tipo de arquivo: (decimal)

= '04": TAG ldentificador;
= [CSV] [Variavel]: Informagdo solicitada em formato CSV. (csv)

40. VISUALIZAGCAO IDENTIFICADA

Descricao: Comando utilizado para ler o volume e identificador do abastecimento em andamento;
Tamanho: 02 (0x0002)
indice: 40 (0x28)
e Estrutura do comando:
>?CCCC28KK
= 28[2]: indice comando; (hexadecimal)

e Resposta: O comando acima retorna a informagdo de volume e identificador de todos os bicos em
abastecimento no momento do pedido;

e Tamanho: Variavel de acordo com o ntimero de bicos em abastecimento.
e  Estrutura resposta:

>ICCCC28BBVVVVVVIIHHIIIIKK (Sublinhado = 24 bytes por bico abastecendo)
e  28[2]: Indice comando; (hexadecimal)
e BB [2]: Numero de bico; (decimal)
eV [6]: Volume abastecendo; (decimal)
e 1[16]: Cddigo do TAG que liberou o fornecimento; (decimal)

41. REMAPEAMENTO

Descri¢do: Comando utilizado para atribuigéo de nimero de bomba em modo PAM,;
Tamanho:06 (0x0006)

indice:41 (0x29)

Estrutura do comando:
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>?CCCC2911BBKK
= 29[2]: indice comando; (hexadecimal)
= |1 [2]: NGmero da posicéo; (decimal)
= BB [2]: Numero da bomba; (decimal)

e Resposta: O comando acima retornard um cédigo de confirmagéo de execucéo.
e Tamanho:04 (0x0004)
e Estrutura resposta:

>ICCCC29CDKK

48. Comando de Lista Negra

e Descri¢do: O comando LISTA NEGRA pde ou retira cartdes de uma lista que faz o console ndo
reconhecer estes cartées temporariamente. Ou seja quando um cartdo esta na lista negra ele ndao
pode por exemplo liberar uma bomba, assim este cartdo é remetido a lista de cartGes pendentes
para o sistema tomar decisdo em relagao ao cartdo. Existem 20 posi¢des na lista.

e Tamanho: 04 /20 (0x0006 / 0x0014)

e Indice:48 (0x30)

e Estrutura do comando:

>?CCCC30MMIIIIIIIIIIIIIIIIKK

o 30 [2]: Indice comando;
o  MM[2]: controle;
] 00: Apaga a lista;
. 01: POe o cartdo na lista;
] 02: Remove o cartao da lista;

o I[16]: Cddigo do cartdo a ser colocado ou removido da lista (n2o é necessario na opgao ‘00);

. Resposta: O comando acima retornara um cddigo de confirmagdo ou mensagem de erro ‘1’ se a
lista estiver cheia para a opcao ‘01'.

. Tamanho: 04 (0x0004)

. Estrutura resposta:

>ICCCC30CDKK
o  24[2]: Indice comando;
o  C[1]: Cédigos de Status de execugdo (‘E’ se erro, ‘0’ se OK);
o D [1]: Cédigo do erro (ndo importa se OK);
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Cadigos de erro

Descri¢do: Os codigos abaixo sdo utilizados por todas as respostas do protocolo que possam conter um
erro, esses codigos sdo numerados de 0 a 16 (0x00 a Ox0F):

: Sucesso

: NUmero de bico posigéo A ja utilizado;
: NUmero de bico posigéo B ja utilizado;
: NUmero de bico posicéo C ja utilizado;
: NUmero de bico posigéo D ja utilizado;
: Erro de resposta da bomba;

: Erro de timeout da bomba;

: NUumero de bico inexistente;

: Bico abastecendo;

: Modo invalido;

. Identificador diferente;

: Erro ao apagar identificador;

: Erro pardmetro invalido;

: Erro Certificado invélido;

: Erro Comando invélido;

MOUOmD>O©ONDURWNPRO

Codigos de Status de execucao

Descricdo: Os cadigos abaixo sdo utilizados por todas as respostas do protocolo que possam conter erros,
informando a situagdo da execucgdo do comando:

o  (: Sucesso;
e E:Erro;

Cadigos de tipos de combustiveis
Descricdo: Cadigo padréo utilizado para enumerar varios tipos de combustiveis disponiveis no mercado:

01: Gasolina comum;
02: Gasolina aditivada;
03: Gasolina Premium;
04: Gasolina Formula;
05: Gasolina Podium;
06: Gasolina Maxxi;
07: Gasilina Original;
08: Gasolina Garantida;
09: Gasolina V-Power;
10: Diesel;

11: Diesel Aditivado;
12: Diesel Verana;

13: Diesel S50;

14: Diesel Maxxi;

15: Diesel Esp.;

16: Querosene;

17: GNV;

18: Outro;

19: Etanol;

Pagina 29 de 32 \\SRV1-COMPANYTEC\Documentagdo SGQ\Publicagdes\Documento Técnico (DT)\Manuais



- DT214
Protocolo de Comunicagao Revis3o: 06
EOMPANYTEC Horustech 21/12/2016

Tecnologia Gerando Solugdes

Codigos de tipo de sensores

Descric¢do: Utilizado no comando de configuracdes, esse cadigo significa 0 modelo do sensor:

1.
2.

15: Identfid;
18: I-Button;

Cadigos de tipo de modelo de bombas

Descrigdo: Utilizado no comando de configuragdes, esse cadigo significa o modelo da bomba:

01: Gilbarco;

02: Wayne Igem;

03: MTB G-180;

04: Wayne Minnow;
05: Daruma;

06: Milleniumm;

07: Tokheim;

08: Wayne Rifran;
09: Stratema;

0A: Booster Galileo;
0B: Aspro ABL,;

0C: Eletrogas;

0D: Galileo - Pump Control;
OE: Aspro Develco;
OF: Knox;

10: Compac Agira;
11: Nuovo Pignone;
12: Realtek Metroval;
13: Stratema fiscal;
14: Safe Graf;

15: IdentFid;

16: Lectrocount;

17: Wayne Duplex II;
18: I-Button;

19: Wayne lgem < v32;
1A: ICOM Mecanica;

Cédigos de forma de trabalho do sensor

Descrigdo: Utilizado no comando de configuracdes, esse codigo significa 0 modelo da bomba[ad]:

agrwOdDE

Pdagina 30 de 32

00: Desabilitado;
01: Bomba de combustivel;

02: Acesso, enviando para o PC chaves ndo cadastradas;
03: Acesso, ignorando chaves ndo cadastradas;

04: Cartéo ponto;
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resposta do equipamento, esse somatdrio garante que os dados estejam integros ao serem recebidos nas
extremidades de comunicagdo (PC < Automacao).

O célculo do Check-Sum HRS-1, é realizado com um acumulador, onde sdo acrescidos os valores ASCII
de cada caractere presente ap6s o caractere de inicio de bloco nas linhas de comando e resposta.

Para manter um tamanho fixo de dois caracteres, as casas mais significativas sao removidas do resultado
do somatério, até que seu tamanho pré-estabelecido seja respeitado.

Exemplo

>I000A01AALB P A34

CONTROLE =!

CONTADOR = 000A

DATA=01AALBP A

CHECK-SUM = 34

Caractere ASCII (Dec) | ASCII (Hexa) | Acum. (Dec) | Acum. (Hexa)
! 33 21 33 021
0 48 30 81 051
0 48 30 128 81
0 48 30 177 0B1
A 65 41 242 OF2
0 48 30 290 122
1 49 31 339 153
A 65 41 404 194
A 65 41 469 1D5
L 76 4C 545 221
B 66 42 611 263
<SPACE> 32 20 643 283
P 80 50 723 2D3
<SPACE> 32 20 755 2F3
A 65 41 820 334
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Tabela 1 - Relagéo para Caracteres
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